梧州市人民医院医教数字化智考机器人项目要求

一、项目概述

目前我院临床医学模拟中心在基层人才培养培训过程中临床技能教学与考核工作面临部分突出问题，如传统医学技能教育需要大量临床教师重复授课、小班教学、现场一对一辅导等，在固定场所及模型上进行，受限于场地、设备数量及师资安排，实际动手操作技能训练次数有限，床边操作缺乏。为提升我院医防融合培训基地技能教学与考核水平；推动基层医防融合复合型人才队伍建设，满足基层人员需求，医院计划采购一台医教数字化智考机器人。

项目功能模块基本要求

	序号
	功能需求

	一、机器人多模态采集模组

	1
	具备至少2个万向多功能支臂，术野支臂以及VR支臂，可多方位旋转调节。

	2
	VR采集支臂全面具备IP65以上防潮技术，采用铝合金或不锈钢等材料制造，能有效应对手术、消毒、紫外照射等。

	3
	VR影像具备摄制不低于8K超高清画质影像，VR摄录装置外壳边缘采用圆角包边设计。

	4
	VR采集影像模组不少于4组，每组镜头不低于1200万像素，每组镜头光圈优于F2.28；RAM≥6GB LPDDR4，ROM Flash≥ 64GB UFS；支持输出8K@24帧、4K@30帧分辨率。

	5
	VR影像可实现机内实时图像拼接；

	6
	VR采集影像模组装置多模式流媒体协议推流；

	7
	VR影像具备电源插头、千兆以上RJ45网络、DC等接口；

	8
	动作捕捉：具备姿态捕捉影像采集，可直接收音；

	9
	术野采集支臂：采用与多功能万向转臂系统一体化设计；可实现水平360度和垂直90度全方位拍摄，术野采集支臂摄录装置采用医用级摄像机芯，不低于20倍光学镜头；

	10
	电池及续航能力：内置不间断电池模组，采用磷酸铁锂电芯；支持过压保护、欠压保护、过温保护、I2T保护、短路保护；电池容量规格≥23Ah，充电时间低于4小时，电池寿命≥2000次，正常工作时间≥8小时。

	二、机器人分析模组

	1
	可将VR采集支臂影像、术野采集支臂影像、动捕影像、音频进行融合，对学生的操作过程进行多模态分析，生成分析报告，得出考核分数；

	2
	可对学生操作进行分析与评价，内容为执业医师考核相关操作项目；

	3
	训练结束后，自动对考生的操作视频进行评分，考生可在机器人端查看生成的技能分析报告；

	4
	技能分析报告包含：综合评分、是否通过、学生基本信息、通过点击可分数所处分布等内容；

	三、机器人机体模组

	1
	立柱采用高强度铝合金或不锈钢制造，车体底座采用高强度防缠绕静音万向医疗轮，带自锁功能；支持辅助握柄、多功能挂置位；

	2
	显示终端可进行俯仰、左右摆动，多点触控交互：屏幕尺寸≥27英寸超高清LED 屏；支持高于10点触控操作。

	3
	具备电池电量显示、充电状态显示、网络连接状态；

	4
	具备信号放大器，理论速率≥2.3Gbps 峰值下载速度；

	5
	具备坐标识别：包含功能角度指示标尺，具备角度数值；

	6
	具备定位模组；

	7
	配置人证核验一体机，处理器≥64位4核处理器，1TOPS NPU，支持wifi、以太网和蓝牙；内存：≥2G，存储：≥32G，屏幕尺寸≥8英寸液晶触摸屏，支持多点触控功能；支持人脸识别和离线身份证核验；

	8
	机体支持人证一体机人脸核验；

	四、机器人交互模组

	1
	学生可在机器人端进行人证识别匹配，自动进入训练模式；

	2
	机器人训练模式状态下学员可在训练过程中实时点开现场的实时画面；

	3
	机器人具备考核功能，学生到达现场可通过人脸识别登录账号，在机器人前进行技能考核，可在机器人端查看考核题目、考核时间、收听考核指引；

	4
	复核成绩时可点击按键，≥3路视角融合视频自动跳转至操作正确点与错误点时间段；

	5
	机器人具备多维度薄弱项分析。


其他要求

设备质保期三年及以上；

本次列举的功能模块要求参数，只是基本需满足的要求，可自行拓展或者提供更优的产品。
报名文件中请附上设备详细功能参数。


